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^= (54) Title: INDICATOR FOR A DEVICE FOR DISPENSING A LIQUID OR POWDERY PRODUCT 

(54) Titre : INDICATEUR POUR DISPOSITIF DE DISTRIBUTION DE PRODUIT FLUIDE OU PULVERULENT 



o 




(57) Abstract: The invention relates to an indicator 
for a device for dispensing a liquid or powdery prod- 
uct, said indicator comprising an actuating element (1) 
that can be axially displaced between an idle position 
and an actuating position, a rotatable (5) counting ele- 
ment (5), and a driving element (6). According to the 
invention, the driving element (6) transforms an axial 
displacement of the actuating element into a rotary dis- 
placement of the counting element (5), the counting el- 
ement (5) comprising teeth (9) which co-operate with 
elastic means (7, 8) of the driving element (6). Said 
elastic means (7, 8) are provided with at least two flex- 
ible tabs (7, 8), at least one first flexible tab (7) co-op- 
erating with the teeth (9) of the counting element (5) in 
order to rotate the counting element (5) in a counting 
direction when the actuating element (1) is displaced 
from the idle position thereof towards the actuating po- 
sition thereof, and at least one second flexible tab (8) 
co-operating with the teeth (9) of the counting element 
(5) in order to rotate the counting element in the same 
counting direction when the actuating element (I) re- 
turns from the actuating position thereof to the idle po- 
sition thereof. 



(57) Abrege : Indicateur pour dispositif de distribu- 
tion de produit fluide ou pulverulent, comportant un 
element d'actionnement (1) dSplacable axialement entre une position de repos et une position d'actionnement, un element de comp- 
tage (5) rotatif, et un element d'entrainement (6), ledit element d'entrainement (6) transformant un deplacement axial dudit eminent 
d'actionnement en un defacement rotatif dudit element de comptage (5), ledit element de comptage (5) comportant une denture (9) 
coopSrant avec des moyens 61astiques (7», 8) dudit element d'entrainement (6), lesdits moyens 61astiques (7, 8) comportant au moins 
deux partes flexible s (7, 8) au moins une premiere patte flexible (7) cooperant avec ladite denture (9) de 1 'element de comptage (5) 
pour faire tourner ledit element de comptage (5) dans une direction de comptage lorsque l'616ment 
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Publiee : 

— avec rapport de recherche Internationale 



— avant I 'expiration du delai prevu pour la modification des 
revendications, sera republiee si des modifications sont re- 
gues 

En ce qui concerne les codes d. deux lettres et autres abrevia- 
tions, se referer aux "Notes explicatives relatives aux codes et 
abre*viations" figurant au debut de chaque numiro ordinaire de 
la Gazette du PCT. 



d'actionnement (I) est dgplacg de sa position de repos vers sa position d'actionnement, et au moins une seconde patte flexible (8) 
coope"rant avec ladite denture (9) de Tenement de comptage (5) pour faire tourner ledit element comptage dans la meme direction de 
comptage lorsque l'616ment d'actionnement (1) revient de sa position d'actionnement vers sa position de repos. 
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Indicateur pour dispositif de distribution de produit fluide 

ou pulverulent 

La pr6sente invention concerne tin indicateur, et plus particuli&rement un 
indicateur de doses pour indiquer k Futilisateur le nonibre de doses distributes 
ou restant k distribuer k partir d'un dispositif de distribution de produit fluide ou 
pulverulent. 

5 ^utilisation de compteur ou d'indicateur est bien connue dans le 

domaine des distributeurs de produit fluide, notamment dans le domaine 
pharmaceutique. En particulier lorsque ces compteurs ou indicateurs sont utilises 
avec des dispositifs de distribution du type MDI (Metered Dose Inhalers), dans 
lesquels un reservoir contenant du produit fluide et un gaz propulseur est monte 

10 d6pla?able dans un corps, le deplacement dudit reservoir provoquant 

ractionnement d'une valve doseuse montee sur ledit r6servoir pour distribuer 
une dose de produit, plusieurs contraintes reposent sur ledit indicateur. D'une 
part, pour eviter tout risque de sous-cornptage, il est generalement exige que 
Factionnement du compteur soit realise avant ou au tout debut de la course 
nt 15 d'actionnement de la valve ou de la pompe, poiur 6viter qu'un actionnement 

partiel ne distribue une dose partielle ou complete qui ne serait pas comptee par 
Tindicateur. Le probteme qui se pose dans ce cas est que cette course est 
g6neralement tr£s courte et que les tolerances du dispositif ont tendance a encore 
d'avantage reduire la distance disponible de manure effective pour r6aliser cet 

20 actionnement. Ceci necessite generalement Futilisation d'un mecanisme 

complexe pour fournir un comptage fonctionnel et sfir. D'autre part, pour 
assurer un fonctionnement fiable et efficace du compteur, en particulier lorsque 
celui-ci comporte un element de comptage rotatif, des cliquets au systemes 
similaires empechant une rotation du compteur en sens inverse sont 

25 generalement prevus, ce qui augmente egalement la complexite du dispositif 

dans son ensemble. 

La presente invention a pour but de fournir un indicateur, plus 
particulierement un indicateur de doses pour dispositif de distribution de produit 
fluide ou pulverulent qui ne reproduit pas les inconv6nients susmentionnes. 



WO 2005/114563 



2 



PCT/FR2005/050276 



La pr6sente invention a notamment pour but de fournir un tel indicateur 
qui garantit mi actionnement du compteur ind£pendamment de la longueur de la 
course d'actionnement de la pompe ou de la valve utilisde dans le dispositif. 

La pr&ente invention a aussi pour but de fournir un tel indicateur qui ne 
5 n&essite pas de systeme de cliquet complexe ou similaire pour empecher les 

rotations en sens inverse d'un ou de plusieurs 616ment(s) de ce compteur. 

La pr6sente invention a encore pour but de fournir un tel indicateur qui 
soit plus simple et done moins co&teux & fabriquer et k assembler, et plus fiable 
de fonctionnement. 

10 La pr&ente invention a done pour objet un indicateur pour dispositif de 

distribution de pioduit fluide ou pulverulent, comportant un £l£ment 
d'actionnement d£pla?able axialement entre une position de repos et une 
position d'actionnement, un 616ment de comptage rotatif, et un element 
d'entrainement, ledit 616ment d'entrainement transformant un ddplacement axial 

15 dudit &6ment d'actionnement en un d£placement rotatif dudit 616ment de 

comptage, ledit 616ment de comptage comportant une denture coop6rant avec 
des moyens 61astiques dudit 616ment d'entrainement, lesdits moyens glastiques 
comportant au moins < deux pattes flexibles, au moins une premiere patte flexible 
coopdrant avec ladite denture de I'&tement de comptage pour faire toumer ledit 

20 616ment de comptage dans une direction de comptage lorsque F616ment 

d'actionnement est d6plac6 de sa position de repos vers sa position 
d'actionnement, et au moins une seconde patte flexible coop6rant avec ladite 
denture de l'616ment de comptage pour faire toumer ledit 61£ment comptage 
dans la m&ne direction de comptage lorsque P£16ment d'actionnement revient de 

25 sa position d'actionnement vers sa position de repos. 

Avantageusement, ledit element d'entraxnement est fixe en rotation par 
rapport audit element d'actionnement, de sorte que lorsque l'&6ment 
d'actionnement se d6place axialement vers sa position d'actionnement, il 
dtforme lesdites moyens eiastiques, et lorsque l'616ment d'actionnement revient 

30 axialement vers sa position de repos, lesdits moyens flastiques reprennent 

61astiquement leurs formes non d6form£es. 
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Avantageusement, les moyens 61astiques comprennent une premiere patte 
flexible qui pousse une dent respective de la denture de Tfl&nent de comptage k 
chaque actionnement, et une seconde patte flexible qui tire sur une dent 
respective de la denture de V&hncnt de comptage k chaque actio n n em ent 

Avantageusement, chaque dent de la denture comporte une surface de 
but6e et une surface inclin6e relive d'un c6t6 k ladite surface de but6e et de Tautre 
c6t6 k la surface de but6e de la prochaine dent de la denture. 

Avantageusement, l'6L6ment d'actionnement se d£place axialement vers 
sa position d'actionnement, il dSforme 61astiquement ladite premiere patte 
flexible dont Pextr6mit6 libre coopfcre avec la surface de but6e d'une dent de la 
denture pour pousser ledit 616ment de comptage en rotation, ladite seconde patte 
flexible dtant Sgalement d6fbrm6e Slastiquement avec son extr£mit6 libre glissant 
le long de la surface inclin£e d'une dent. 

Avantageusement, lorsque Foment d' actionnement revient axialement 
de sa position ^actionnement vers sa position de repos, ladite seconde patte 
flexible revient 61astiquement vers sa position non d£form6e, son extr£mit6 libre 
coop6rant avec la surface de but6e de la dent situ£e drconferenriellement aprfes 
lax surface in dinfe de la dent pour tirer ledit element de comptage en rotation, 
ladite premiere patte flexible revenant ^galement dlastiquement vers sa position 
non d6form6e, son extr6mit6 libre glissant sur la surface inclinSe de la dent pour 
venir se placer, en position de repos de F61£ment d'actionnement, dans la dent 
situ6e drconf&renciellement aprds la surface inclin£e de la dent. 

Avantageusement, Pextr6mit6 libre de la premiere patte flexible comporte 
une pointe pour pousser sur la surface de but6e des dents de la denture, et 
FextrSmite libre de la seconde patte flexible comporte un crochet pour tirer sur la 
surface de but6e des dents de la denture. 

Avantageusement, les dents de la denture coop6rant respectivement avec 
lesdites pattes flexibles sont sensiblement diam&ralement oppos6es sur la 
denture. 
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Avantageusement, P616ment de comptage est un disque comportant des 
moyens dedication coop6rant avec une fenetre de visualisation pr6vue dans 
raiment d'actionnement 

Selon un premier mode de realisation de rinvention, Paxe de rotation 
5 dudit element de comptage est parall&e a Faxe de deplacement dudit element 

d'actionnement. 

Avantageusement, ledit indicateur est fix6 sux le fond d'un reservoir d'un 
dispositif de distribution de produit fluide ou pulv6rulent, pour indiquer k 
Tutilisateur le nombre de doses distributes ou restant k distribuer k partir dudit 
10 reservoir. 

Selon un second mode de realisation de rinvention, l'axe de rotation 
dudit element de comptage est perpendiculaire k Faxe de deplacement dudit 
element d'actionnement. 

Avantageusement, ledit indicateur est form6 sur un c6t6 lateral d'un corps 
15 d'un dispositif de distribution de produit fluide ou pulverulent, pour indiquer k 

Tutilisateur le nombre de doses distributes ou restant k distribuer k partir dudit 
reservoir. 

Avantageusement, ledit ei6ment d' actionnement est r6alis6 monobloc 
avec ledit element d'entralnement. 
20 Selon une variante de realisation de rinvention, lesdites premiere et 

seconde pattes flexibles sont flexibles perpendiculairement au deplacement axial 
dudit ei&rient d'entrainement. 

Avantageusement, reiement d'entrainement est dispose axialement 
depla^able dans un corps le long d'un axe longitudinal dudit corps, et des 
25 moyens de butee spnt pr6vus pour definir une butee pour le deplacement axial 

dudit element d'entrainement. 

Avantageusement, reiement d'entrainement comporte une partie 
eiastiquement deformable supportant reiement d'actionnement de sorte que ledit 
element d'actionnement est depla?able axialement sur une plus grande distance 
30 que le reste de reiement d'entrainement. 
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Avantageusement, ledit corps comporte des 6paulements cooperant avec 
des moyens eiastiques de P616ment d'entrainement, lesdits moyens eiastiques 
formant ressort de rappel pour P616ment d'entrainement. 

Avantageusement, ledit indicateur comporte des moyens de guidage 
5 cooperant avec une extension axiale de P6iement d'entrainement pour le guider 

lors de son deplacement axial par rapport audit corps. 

La pr£sente invention a 6galement pour objet un dispositif de distribution 
de produit fluide ou pulverulent comportant un reservoir, un organe de 
distribution, tel qu'une valve doseuse, monte sur ledit reservoir, et un corps 
10 incoiporant un orifice de distribution, ledit reservoir etant deplafable dans ledit 

corps pour distribuer du produit fluide ou pulvdrulent, ledit dispositif comportant 
un indicateur tel que d6crit ci-dessus. 

Selon une premiere variante de realisation, ledit indicateur est fixe sur le 
fond du reservoir oppose audit organe de distribution, Pactionnement du 
15 dispositif etant realise par une pression manuelle axiale de Putilisateur sur 

Petement d'actionnement de Pindicateur pour deplacer ledit reservoir par rapport 
audit corps. 

Avantageusement, P indicateur est au moins partiellement actionne .avant 
tout deplacement du reservoir dans le corps. 

20 Avantageusement, une premiere partie du cycle d'actionnement de 

Pindicateur est r6alis£e avant tout deplacement du reservoir dans le corps, et une 
seconde partie du cycle d'actionnement de Pindicateur est realise lorsque le 
reservoir revient vers sa position de repos, de sorte qu'il n'y a pas d'actionnement 
de Pindicateur pendant la distribution de produit fluide ou pulverulent. 

25 Selon une seconde variante de realisation, ledit indicateur est fix6 

lateralement au corps, Pactionnement dudit dispositif etant realise par une 
pression manuelle axiale de Putilisateur sur le reservoir et Pactionnement dudit 
indicateur etant realise par ledit deplacement axial dudit reservoir qui coopfcre 
avec ledit element d'actionnement de Pindicateur. 
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Avantageusement, Findicateur est au moins partiellement actional avant 
toute distribution de produit fluide ou pulverulent par ledit organe de 
distribution. 

Avantageusement, une premiere partie du cycle d , actionnement de 
5 Findicateur est r6alis6e avant toute distribution de produit fluide ou pulverulent, 

et une seconde partie du cycle d'actionnement de Findicateur est r£alis£e aprfcs 
distribution de produit fluide ou pulverulent, de sorte qu'il n'y a pas 
d'actionnement de Findicateur pendant la distribution de produit fluide ou 
pulv6rulent. 

10 D'autres caracteristique et avantage de la presente invention apparaitront 

plus clairement au cours de la description detailiee suivante, faite en reference 
aux dessins joints , donn6s k titre d'exemples non limitatifs, et sur lesquels : 

- la figure 1 est une vue 6dat6e en perspective d'un indicateur selon un 
mode de realisation particulier de la presente invention ; 

15 - la figure 2 est une vue schematique en perspective d'une variante de 

realisation de reiement d'entrainement de Findicateur represente sur la 
figure 1 ; 

- la figure 3 et la figure 4 sont deux vues schematiques en perspectives 
montrant Finteraction entre reiement de comptage et reiement 

20 d'entrainement, pris selon deux angles de vue opposes ; 

- la figure 5 est une vue schematique partielle d'un indicateur assemble 
sur le fond d'un reservoir ; 

- la figure 6 est une vue similaire k celle de la figure 5 d'un autre mode 
de realisation montrant un indicateur assemble lateralement par 

25 rapport k un reservoir ; 

- les figures 7 & 17 represented des vues schematiques montrant un cycle 
d'actionnement de Findicateur selon un mode de realisation particulier 
de la pr6sente invention, les figures 7 k 11 montrant un cdte de 
Findicateur alors que les figures 12 k 17 montrent le cdte oppose de cet 

30 indicateur ; 
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- les figures 18 k 20 montrent sch6matiquement un dispositif de 
distribution de produit fluide comportant un indicateur selon un mode 
de realisation avantageux de ^invention, pendant la premiere partie 
d'un cycle d'actionnement ; 

5 - la figure 21 est une vue edat6e partielle d'un dispositif de distribution 

comportant un indicateur selon un autre mode de realisation de 
Tinvention ; 

- la figure 22 est une vue sch&natique partielle d'une partie de 
F indicateur de la figure 21 assemble dans le corps du dispositif ; 

10 - la figure 23 est une vue en perspective de T616ment d'entrainement de 

r indicateur des figures 21 et 22 ; 

- la figure 24 est une vue sch^matique de dessus montrant Interaction 
des elements d'entrainement et de comptage de 1' indicateur des figures 
21*23; 

15 - la figure 25 est une vue sch6matique de cote similaire k la figure 24, 

montrant en outre le reservoir ; et 

- les figures 26 k 36 representent des vues schematiques montrant un 
cycle d^actionnement de Pindicateur des figures 21 k 25, les figures 26 aa 
30 montrant un cot6 de F indicateur alors que les figures 31 k 36 

20 montrent le cote oppose de cet indicateur. 

En reference k la figure 1, il est represents un indicateur ou compteur de 
doses en vue edatee qui correspond k un mode de realisation particulier de la 
presente invention. Bien entendu, cette raise en ceuvre n'est qu'un exemple de 
realisation et plusieurs elements de cet indicateur pourraient etre realise de 

25 maniere diff6rente. La presente invention concerne plus pr6cisement les moyens 

d'actkranement qui permettent d'actionner ledit compteur, et il est entendu que 
les moyens dedication peuvent etre quelconques et ne sont pas limites k ceux 
representes sur les dessins. 

Plus precisement, Pindicateur selon Tinvention comporte au moins un 

30 element de comptage 5, un element d'actionnement 1 et un element 

d'entrainement 6. L'eiement d'actionnement 1 est deplafable axialement, de 
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preference en translation, et Ffl&nent de comptage 5 est monte rotatif autour 
dudit axe de deplacement de P616ment d'actionnement 1. L'eiement 
d'entrainement 6 est pr6vu pour transformer le deplacement axial de F£L6ment 
d'actionnement lenun deplacement rotatif de reiement de comptage 5. 

5 11 est k noter que dans Pexemple de la figure 5 (et des figures 18 k 20), 

Pindicateur est assemble sur le fond d'un reservoir 10, auquel cas T61dment 
d'actionnement 1 (non repr6sent6 sur la figure 5) peut €tre similaire k celui 
repr6sent6 sur la figure 1. Dans ce cas, Foment de comptage 5 est deplace en 
direction dudit element d'entrainement 6. Par contre, dans Texemple de la figure 

10 6, dans lequel Pindicateur est monte lat6ralement par rapport k un reservoir 10, 

rfl&nent d'actionnement 1 peut 6tre forme, par exemple, par une projection au 
moins partiellement spherique 1 solidaire de F element d'entrainement 6. Lors 
d'un deplacement dudit reservoir 10 verticalement vers le bas dans la 
configuration representee sur la figure 6, cette projection 1 provoque un 

15 deplacement axial dudit element d'entrainement 6 en direction de lament de 

comptage 5. 

Dans les deux cas represents ci-dessus sur les figures 5 et 6, F6iement 
w d'actionnement 1 et Feiement d'entrainement 6 sent fixes en rotation Tun par 

rapport k Fautre, et Pei6ment d'entrainement 6 comporte des moyens flexibles ou 
20 eiastiques 7, 8 qui sont adapts k transformer un deplacement axial de P61£ment 

d'actionnement 1 et/ou de Feiement d'entrainement 6 en un mouvement rotatif 
de P element de comptage 5. 

Dans le mode de realisation represent sur la figure 1, Pindicateur 
comporte un element de couvercle formant Feiement d'actionnement 1, qui peut 
25 etre pourvu d'une fenetre de visualisation 60. Un disque Vindication 2, une 

plaque d'entrainement 3 et un disque de guidage 4 peuvent £tre interposes entre 
ledit element d'actionnement 1 et ledit element de comptage 5. 

Le disque dedication 2 peut comporter des secteurs colores ou similaire 
120; 121 ainsi qu'une fenetre 125 disposee en regard de la fenetre de 
30 visualisation 60 de reiement d'actionnement 1 . Un rail de guidage 126 et un trou 

central 127 peuvent 6galement Stre prevus dans ledit disque Vindication 2. De 
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meme, la plaque d'entrainement 3 peut supporter un premier ergot 
d'entrainement 130 engage dans le rail de guidage 126 du disque dedication 2, 
et tin second ergot d'entrainement (non repr6sent6), qui est place sur le c6te 
oppose de ladite plaque d'entrainement. La plaque d'entrainement peut 

5 egalement €tre pourvue d'une fenStre lin6aire 16. Enfin le disque de guidage 4 

peut etre pourvu d'une fengtre 145 qui s'adapte avec la fenfitre 60 de l'6iement 
d'entrainement 1, d'un trou central 147, d'un si£ge de guidage lin6aire 149 
adapts k recevoir la plaque d'entrainement 3 et d'une ouverture 144 pour 
permettre le passage de l'ergot d'entrainement inf&rieur (non repr6sent6) de la 

10 plaque 3. L'ensemble de ces elements sent ensuite assembles sur un axe central 

157 prfivu sur Foment de comptage 5, celui-ci comportant egalement un profil 
ou rail 158 au moins partiellement en spiral adapts k coop6rer avec l'ergot de 
guidage ou d'entrainement infi&rieur (non represente) de la plaque 
d'entrainement 3. Dans cet exemple, on peut par exemple prevoir deux cent 

15 doses dans le reservoir, les cent cinquante premiere doses etant representees dans 

la fenetre de visualisation 60 par les deux secteurs 120, 121 du disque 
dedication. Au debut, lorsque le secteur 120 est complement dans la fenetre 
de visualisation 60, ceci signifie que le reservoir est plein. Puis, progressivement, * 
au fur et a mesuie que des doses sont distributes, le disque dedication 2 toume 

20 et le secteur 121 vient prendre progressivement la place du secteur 120 dans la 

fenetre de visualisation 60. La rotation du disque dedication 2 est r6alis£e au 
moyen de I'616ment de comptage 5 qui, en tournant, entraine la plaque 
d'entrainement 3 en translation dans son siege de guidage 149, du fait que l'ergot 
d'entrainement infdrieur (non repr6sent6) coop£re avec la partie en spirale du rail 

25 158. Cette translation de la plaque d'entrainement 3 provoque une rotation du 

disque dedication du fait de la cooperation de l'ergot supdrieur 130 avec le rail 
de guidage 126. Enfin, lorsqu'il ne reste plus que cinquante doses k l'interieur du 
reservoir, la plaque d'entrainement 3 arrive k position d'extremite et ce sont alors 
les moyens dedication 50, ou plus precisement les chiffres, representes sur 

30 reiement de comptage 5 qui apparaissent k iet6rieur des fenetres 60 et 125 des 

elements d'actionnement 1 et du disque dedication 2. Ensuite, le profil 158 
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etant alors sensiblement circulaire, les actionnements suivants de rindicateur ne 
provoque plus de d6placement ni du disque d'indication 2, ni de la plaque 
d'entrainement 3, et seul reiement de comptage 5 tourne k l'interieur de 
r616ment d'actionnement 1 pour progressivement faire appaxaitre les chiffir es 

5 decioissants du nombre de doses restant k Fint&ieux du reservoir. Bien entendu, 

il ne s'agit Ik que d'un mode de realisation paxticulier, et tout autre mode 
Vindication est envisageable, que ce soit pour indiquer le nombre de dose 
distribute ou le nombre de dose restant k distribuer dans le reservoir. 

De preference, reiement d'actionnement 1 est encliquete k rint6rieur de 

10 r element d'entrainement 6 pour eviter un d6sassemblage de rindicateur, et dans 

ce cas, 1' element d'actionnement 1 peut coulisser axialement k rinterieur dudit 
element d'entrainement 6. A nouveau, ceci n'est qu'un exemple de realisation et 
ces differents elements pourraient etre realises pour coop6rer de maniere 
dififerente. 

15 Selon Tinvention, reiement de comptage 5, qui est de preference realise 

sous la forme d'un disque mince, comporte d'un c6te les moyens dedication 50 
destines k etre visibles k travers la fenetre de visualisation 60 pr6vue dans le 
su couvercle 1, et de l'autre cdt€ une denture 9 destin6e k cooperer avec les moyens 
eiastiques 7, 8 de reiement d'entrainement 6. Ces moyens eiastiques comportent 

20 au moins deux pattes flexibles. Au moins tine premiere patte flexible 7 coopere 

avec ladite denture 9 de reiement de comptage 5 lorsque reiement 
d'actionnement 1 est deplace de sa position de repos vers sa position 
d'actionnement. Ceci k pour consequence de faire tourner ledit element de 
comptage 5 dans une direction de comptage. Les moyens eiastiques de reiement 

25 d'entrainement 6 comportent 6galement au moins une seconde patte flexible 8 

qui coopere avec ladite denture 9 de reiement de comptage 5 pour faire tourner 
ledit element de comptage 5 dans cette m6me direction de comptage lorsque 
reiement d'actionnement 1 revient de sa position d'actionnement vers sa 
position de repos. En d'autres termes, le cycle d'actionnement de rindicateur est 

30 separ6 en deux parties distinctes, une premiere partie rtalisee lorsque reiement 

d'actionnement est deplac6 de sa position de repos vers sa position 
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d'actionnement et une seconde partie qui est r6alis6e lorsque Y€l€meat 
d'actionnement revient de sa position d'actionnement vers sa position de repos. 

Les figures 2, 3 et 4 repr6sentent plus pr6cis6ment lesdites pattes flexibles 
7 et 8 de lament d'entrainement 6. Bien entendu, meme si dans Pexemple 

5 repr6sent6 il n*y a qu'une premifere patte flexible 7 et line seconde patte flexible 8, 

un nombre quelconque de ces pattes pourrait 6tre envisage, et ces pattes ne sont 
pas n£cessairement diam&ralement oppos6es comme dans Texemple represent^. 
Comme visible sur ces figures 2 k 4, la premi&re patte flexible 7 comporte 
avantageusenient une extr6mit6 libre environ en forme de pointe alors que la 

10 seconde patte flexible 8 comporte avantageusement une extr£mit6 libre environ 

en forme de crochet. En se r6f6rant maintenant k la figure 3, on constate la 
manifere dont la premiere patte flexible 7 coopdre avec la denture 9 de T616ment 
de comptage 5, c'est-a-dire que son extr6mit6 libre vient coopdrer avec une dent 
9a de ladite denture. De maniere similaire, la figure 4 montre la coop&ration 

15 entre la seconde patte flexible 8 avec la meme denture 9, auquel cas rextr6mit6 

libre en forme de crochet de cette seconde patte flexible 8 coopfcre avec une dent 
9b de la denture 9 de r&ement de comptage 5. Avantageusement, chaque dent 
de cette denture 9 comporte une surface de but6e et une surface inclinee qui rdie 
cette surface de but6e k la surface de but£e de la dent directement adjacente dans 

20 ladite denture 9. Ainsi, lorsque Tutilisateur actionne P£16ment d'actionnement 1, 

celui-ci se d£place axialement par rapport k F&ement d'entrainement 6, sans 
r6aliser de rotation par rapport k celui-ci, de sorte qu'il compiime ou ddforme 
£lastiquement les pattes flexibles 7 et 8. La deformation de la premiere patte 
flexible 7 provoque alors une rotation de r&6ment de comptage 5 conrme cela 

25 sera d£crit ci-apr£s en reference aux figures 1 k 9. Lorsque P616ment 

d'actionnement 1 revient vers sa position de repos, les deux pattes 7 et 8 
reviennent eiastiquement vers leurs positions non d6form6es, et pendant ce 
mouvement la seconde patte flexible 8 coopfcre avec la denture 9 pour provoquer 
£galement une rotation de Pei&nent de comptage 5 dans la meme direction de 

30 comptage que celle qui lui avait €t& donnte lors de la premiere partie du cycle 
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d'actionnement par la premiere patte flexible 7. Cette seconde partie du cycle 
d'actionnement est plus pr6cis6ment representee sur les figures 15 417. 

En nous r6f£rant maintenant plus pr6cis6ment aux figures 7 k 17, on 
constate que les figures 7 k 11 repr6sentent des vues sch6matiques montrant 

5 F interaction entre la premiere patte flexible 7 et la denture 9 de P616ment de 

coniptage 5 pendant un cycle complet d'actionnement du compteur et de 
manidre similaiie les figures 12 k 17 repr6sentent la cooperation entre la seconde 
patte flexible 8 et cette meme denture 9 de reiement de comptage 5 pendant le 
mSme cycle de comptage complet de Tindicateur. Les figures qui sont situees 

10 cdte k cdte repr6sentent les deux pattes flexibles 7 et 8 au m§me moment pendant 

le m§me cycle d'actionnement. 

Plus clairement, au debut du cycle d'actionnement, lorsque Futilisateur 
deplace reiement d'actionnement 1 de sa position de repos vers sa position 
d'actionnement, Textremite libre de la premiere patte flexible 7 est situ6e face k 

15 une surface de butee d'une dent 9a de la denture 9. Comme represente sur les 

figures 8 et 9, au fur et k mesure que reiement d'actionnement 1 est deplac6 vers 
sa position d'actionnement, reiement de comptage 5 se rapproche axialement de 
reiement d'entrainement 6 provoquant une deformation eiastique de la premi&re 
patte flexible 7, celle-ci appuyant alors sur la surface de but6e de la dent 9a ce qui 

20 piovoque la rotation de reiement de comptage 5 autour de raxe de rotation. 

Simultan6ment, et comme visible sur les figures 12 k 14, rextr6mite libre, 
avantageusement en forme de crochet, de la seconde patte flexible 8 glisse le long 
d'une surface inclinee d'une dent 9b* situ6e immediatement k c6te d'une dent 9b 
de la denture 9. En particulier, en se ref6rant aux figures 12 k 14, on constate que 

25 reiement de comptage 5 se rapproche progressivement de reiement 

d'entrainement 6, ce qui provoque la deformation eiastique de la seconde patte 
flexible 8 et done le glissement de son extr6mite libre sur cette surface inclinee. 
Lorsque ron atteint la position en figure 14, comme plus clairement visible sur le 
petit detail agrandi de cette figure 14, le bord de ladite extr6mite libre en forme 

30 de crochet de la seconde patte flexible 8 passe de la surface inclinee de la dent 9V 

k la surfece de butee de la dent 9b. Le passage entre la figure 14 et la figure 15 se 
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fait automatiquement de par F61asticite de cette seconde patte flexible 8 dfiform6e 
par ractionnement de r Element d'actionnement 1. A partdr de ce moment Ik, 
lorsque Fextremite libre de la seconde patte flexible 8 se trouve k Finterieur de la 
dent 9b, lorsque Fetement d'actioiniement revient de sa position d'actionnement 

5 vers sa position de repos, Fei6ment de comptage 5 va progressivement s'eioigner 

axialement de Foment d'entrainement 6, ce qui automatiquement va pennettre 
k la seconde patte flexible (ainsi qu'k la premiere patte flexible 7) de reprendre 
eiastiquement sa position non d^formde d'origine. Pendant ce processus, et 
comme cela apparait clairement sur les figures 15 k 17, Fextremite libre de la 

10 seconde patte flexible 8 coopere avec la surface de but6e de la dent 9b pour tirer 

ledit element de comptage 5 en rotation autour dudit axe dans la m&ne direction 
de comptage que pr6c6demment. Simultan6ment, et comme cela est visible sur 
les figures 10 k 1 1 , Fextremite libre de la premiere patte flexible 7 glisse le long de 
la surface incline de la dent 9a. Finalement, en position de repos de Feiement 

15 d'actionnement, la premiere patte flexible 7 va venir se positionner k Finterieur 

de la dent 9a' directement adjacente k ladite surface incline de la dent 9a, 
Tindicateur 6tant alors pr£t pour un prochain cycle d'actionnement. 

L'indicateur tel que decrit ci-dessus prfeente de nombreux avantages. 
Ainsi, en particulier, il ne n&essite aucun systdme de cliquet ou similaire pour 

20 empdcher Feiement de comptage 5 de tourner en sens inverse k celui qui est 

donn6 par les deux pattes flexibles 7 et 8. En effet, chaque fois que Tune des deux 
pattes flexibles 7, 8 glisse le long d'une surface inclin6e d'une dent, ce qui aurait 
pu par frottement provoquer le deplacement de Foment de comptage en sens 
inverse, Fautre patte flexible fait tourner Feiement de comptage dans le sens de 

25 comptage, surmontant ainsi Feffet de ces dventuels frottements. 

D'autre part, dans une premiere variante de realisation representee sur les 
figures 18 £ 20, c"est-&-dire avec Tindicateur dispose sur le fond du reservoir 10, 
la premiere partie du cycle d'actionnement, qui correspond au passage de 
r element d'actionnement 1 de sa position de repos vers sa position 

30 d'actionnement peut etre realise avant tout deplacement du reservoir 10 k 

Finterieur du corps 150 de Finhalateur. Ceci est le cas k partir du moment oil la 
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resistance k la deformation des pattes flexibles 7, 8 de Tindicateur est inferieure k 
la resistance k la deformation de la valve doseuse 100- Ceci a pour consequence 
que le cycle d'actionnement demarre avant que la course d'actionnement de la 
valve (ou de la pompe) 100 ne demarre, ce qui limine tout risque de sous- 

5 comptage. En effet, a partir du moment ou Teiement d'actionnement 1 arrive en 

position d'actionnement, une continuation de la pression exerc6e par Tutilisateur 
sur cet Element d'actionnement 1 provoquera un deplacement du reservoir 10, et 
dbs le debut de ce deplacement, Textremite libre de la seconde patte flexible 8 
pass era de la dent 9b' k la dent 9b, comme represente sur les figures 14 et 15, 

10 avec pour consequence la garantie que le cycle complet de comptage de 

Tindicateur sera termine mSme si Tactionnement de la valve (ou pompe) n'est 
que partiel. 

Dans une seconde variante de realisation, representee sur la figure 6, 
Tindicateur est dispose lateralement par rapport au reservoir 10, et un element 

15 d'actionnement solidaire de rei6ment d'entrainement 6 transforme alors un 

deplacement axial, du reservoir 10 en un deplacement radial de rei6ment 
d'entrainement 6 pour faire toumer Peiement de comptage 5. Dans ce cas aussi, 
le cycle d'actionnement de Tindicateur peut d6marrer au tout debut de la course m. 
du reservoir 10, de sorte que Tindicateur est actionne avant que le produit ne soit 

20 distribue. 

Les figures 21 k 36 montrent un autre mode de realisation de Tinvention, 
qui differe principalement de ce qui a ete decrit precedemment en ce que 
T element de comptage 5 n'est pas rotatif autour de Taxe de deplacement axial de 
T element d'actionnement 1, mais autour d'un axe sensiblement perpendiculaire 

25 k ce deplacement axial. Dans ce mode de realisation, Tindicateur est dispose 

lateralement, comme dans la variante de la figure 6, mais ici Tei6ment 
d'actionnement 1 et Teiement d'entrainement 6, realises de maniere monobloc, 
se deplacent axialement ensemble avec le reservoir, le long d'un axe longitudinal 
du coips (et du reservoir), pour faire tourner Teiement de comptage 5. Le 

30 couvercle venant fermer Tindicateur n'est pas represente sur les figures. 
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Comme visible sur la figure 22 notamment, reiement d'entrainement 6 est 
monte dans le corps 150, de mantere d6plapable axialement. Avantageusement, 
des moyens de butee sont prevus pour former une butee a ce deplacement axial. 
Ces moyens de butee peuvent comprendre un ergot 35 du corps 150 qui peut 

5 cooperer avec une fenStre 25 de Foment d'entrainement 6. D'autres moyens de 

butee sont aussi envisageables. Les pattes 7 et 8 supportent chacune une dent 
respective T et 8* qui coopfcre avec la denture 9 de reiement de comptage 5. Les 
formes des dents T et 8' sont inverses de telle sorte que la premiere dent T 
pousse une dent 9a lors de la descente du reservoir 10 dans le corps 150 et que la 

10 seconde dent 8' tire une dent 9b lors de la remontee du reservoir 10 dans le corps 

150. Ce cycle est represents sur les figures 26 k 36, et est similaire k celui d6crit 
en reference aux figures k 7 a 1 7. H ne sera done plus decrit en detail ci-apr6s. On 
peut toutefois noter que la ligne de base B a 6t6 representee respectivement par 
les deux cotes de Pindicateur, pour visualiser le deplacement axial de reiement 

15 d'entrainement 6 par rapport k reiement de comptage 5, qui reste fixe 

axialement. 

Avantageusement, les pattes flexibles 7 et 8 sont sensiblement rigides 
axialement et ne sont flexibles que dans une direction perpendiculaire au v 
deplacement axial de reiement d'entrainement 6. 

20 Avantageusement, reiement d'entrainement 6 comporte des moyens 

eiastiques 21, 22, tels que des lames eiastiques, qui coopferent avec des 
epaulements appiopries 31, 32 du corps 150 pour former ressort de rappel pour 
reiement d'entraSnement. 

De preference, reiement d'actionnement 6 comporte en outre une partie 

25 axialement deformable 24 supportant reiement d'actionnement 1. Ceci permet 

de poursuivre le deplacement axial de reiement d'actionnement 1 (et done du 
reservoir 10) apr£s que la position de butee definie par rergot 35 et la fenStre 25 a 
ete atteinte. Ceci permet de fixer cette butee de telle sorte qu'exactement une 
rotation d'une demi-dent soit obtenue lors de la descente du r6servoir (lorsque la 

30 premiere dent T pousse la denture 9) et que la rotation de la demi-dent restante 

soit obtenue lors de la remontee du reservoir 10, et done de reiement 
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d'entrainement 6 sous Peflet des moyens dlastiques 21, 22 (lorsque la seconde 
dent 8' tire sur la denture 9). L'actionnement de la valve n6cessitant 
g6n£ralement une course supdrieure, et done un d£placement axial sup6rieur du 
reservoir 10, la partie d6formable 24 de FStement d* entrain em ent 6 permet la 
5 poursuite du emplacement axial du reservoir jusqu*& son terme. Par ailleurs, ce 

systfeme permet d'actionner Pindicateur avant le dfibut de la distribution du 
produit. 

Avantageusement, r616ment d'entrainement 6 comporte en outre une 
extension axiale 23 coop6rant avec des moyens de guidage, tel qu'un rail 37, du 

10 corps 150, et 6ventuellement une patte du couvercle (non represents), pour 

guider P&6ment d'entrainement 6 lors de son deplacement et/ou 6viter des 
ddplacements parasites. D'autres moyens de guidage sont aussi envisageables. 

L'indicateur des figures 21 k 36 pr£sente notamment l'avantage par 
rapport k celui de la figure 6 d'etre moins 6pais, permettant ainsi de diminuer les 

15 dimensions extemes du dispositif. 

De mani&re avantageuse, dans les diff&entes variantes d6crites ci-dessus, 
on peut pr£voir que l'actionnement de l'indicateur se fait en deux parties, une 
premiere partie avant distribution du produit fluide k travers Torifice de it 
distribution 151 du corps 150, et une seconde partie apr6s distribution de produit 

20 fluide. Dans ce cas, Tindicateur ne fonctionne pas pendant que le produit est 

effectivement distribu£, et son fonctionnement sure et fiable est done totalement 
independant de la manifcre dont 1'utilisateur actionne le dispositif pour r6aliser 
ime distribution de produit. 

Bien entendu, par rapport k la description feite ci-dessus, l'indicateur 

25 pourrait etre r6alis6 d'une mantere difiSrente k celle repr6sent6. En particulier, les 

formes et positions des premieres et seconde pattes flexibles 7 et 8 pourraient etre 
diff&entes, k condition que la premiere patte flexible soit adaptee k pousser 
F616ment de comptage 5 en rotation et qu'ensuite la seconde patte flexible soit 
adaptde a tirer le meme element de comptage 5 en rotation dans la meme 

30 direction. Bien entendu, on peut aussi envisager d'inverser les fonctions des 

premiere et seconde pattes flexibles 7, 8, k savoir que la premiere patte flexible 7 
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pourrait tirer P616ment de comptage 5 alors que la seconde patte flexible 8* 
pourrait le pousser. Un autre avantage de Findicateur selon la pr6sente invention 
est qu'il ne comporte qu'un seul &£ment pouxvu d'une denture, contrairement k 
de nombreux indicateurs de Tart ant&ieur, dans lequel deux ou plusieurs 
5 dentures s6par6es sont pr6vues pour permettre l'actionnement sure et fiable de 

Tindicateur, et pour 6viter tout risque de sous-comptage. 

D'autres modifications sont 6galement envisageables pour rhomme du 
metier, sans sortir du cadre de la pr&ente invention tel que d6fini par les 
revendications annex6es. 
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Revendications 

1. - Indicateur pour dispositif de distribution de produit fluide ou 
pulverulent, comportant un element d'actionnement (1) d£pla?able 
axialement entre une position de repos et une position d'actionnement, un 
616ment de comptage (5) rotatif, et un £16ment d'entrainement (6), ledit 

5 ei&nent d'entrainement (6) transformant un ddplacement axial dudit 

616ment d'actionnement en un deplacement rotatif dudit Element de 
comptage (5), ledit £16ment de comptage (5) comportant une denture (9) 
coopdrant avec des moyens flastiques (7, 8) dudit &6ment d'entrainement 
(6), caract£ris6 en ce que lesdits moyens 61astiques (7, 8) comportent au 

10 moins deux pattes flexibles (7, 8) au moins une premiere patte flexible (7) 

coop£rant avec ladite denture (9) de Foment de comptage (5) pour faire 
toumer ledit £16ment de comptage (5) dans une direction de comptage 
lorsque l'£16ment d'actionnement (1) est d£plac£ de sa position de repos 
vers sa position d'actionnement, et au moins une seconde patte flexible (8) 

15 coop£rant avec ladite denture (9) de l'616ment de comptage (5) pour faire 

toumer .£edit element comptage dans la meme direction de comptage 
loisque l'6I6ment d'actionnement (1) revient de sa position d'actionnement 
vers sa position de repos. 

2. - Indicateur selon la revendication 1, dans lequel ledit £16ment 
20 d'entrainement (6) est fixe en rotation par rapport audit £l£ment 

d'actionnement (1), de sorte que lorsque l'616ment d'actionnement (1) se 
ddplace axialement vers sa position d'actionnement, il d6forme lesdites 
moyens 61astiques (7, 8), et lorsque l'61£ment d'actionnement (1) revient 
axialement vers sa position de repos, lesdits moyens £lastiques repiennent 
25 dlastiquement leurs formes non d£form6es. 

3. - Indicateur selon la revendication 1 ou 2, dans lequel les moyens 
flastiques (7, 8) comprennent une premiere patte flexible (7) qui pousse une 
dent (9a) respective de la denture de l'£16ment de comptage (5) k chaque 
actionnement, et une seconde patte flexible (8) qui tire sur une dent (9b) 
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respective de la denture (9) de l'fl&nent de comptage (5) k chaque 
actionn ement. 

4. - Indicateur selon la revendication 3, dans lequel chaque dent de la 
denture (9) comporte une surface de but6e et une surface inclin£e relive 
d'un cdt6 k ladite surface de but6e et de Pautre c6t6 k la surface de but£e de 
la prochaine dent de la denture (9). 

5. - Indicateur selon la revendication 4, dans lequel, lorsque r&6ment 
d'actionnement (1) se d6place axialement vers sa position d'actionnement, 
il dtforme 61astiquement ladite premiere patte flexible (7) dont rextr6mit6 
libre coopfcre avec la surface de but6e d'une dent (9a) de la denture (9) pour 
pousser ledit 616ment de comptage (5) en rotation, ladite seconde patte 
flexible (8) 6tant 6galement d6fonn6e 61astiquement avec son extr&nit6 
libre glissant le long de la surface inclin6e d'une dent (9b'). 

6. - Indicateur selon la revendication 4 ou 5, dans lequel, lorsque 
r616ment d'actionnement (1) revient axialement de sa position 
d'actionnement vers sa position de repos, ladite seconde patte flexible (8) 
revient flastiquement vers sa position non d6form6e, son extr6mit6 libre 
coopfrant avec la surface de butSe de la dent (9b) situ6e 
circonfdiendellement aprfcs la surface inclin6e de la dent (9b*) pour tirer 
ledit &6ment de comptage (5) en rotation, ladite premiere patte flexible (7) 
revenant 6galement flastiquement vers sa position non d£form6e, son 
extr£mit6 libre glissant sur la surface inclin<§e de la dent (9a) pour venir se 
placer, en position de repos de T616ment d'actionnement (1), dans la dent 
(9a*) situ£e drconf£rentiellement apr&s la surface inclin6e de la dent (9a). 

7. - Indicateur selon la revendication 5 ou 6, dans lequel Textr6mit6 
libre de la premiere patte flexible (7) comporte une pointe pour pousser sur 
la surface de but£e des dents de la denture (9), et I'extr6mit6 libre de la 
seconde patte flexible (8) comporte un crochet pour tirer sur la surface de 
but6e des dents de la denture (9). 
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8. - Indicateur selon Tune quelconque des revendications 3 k7 9 dans 
lequel les dents (9a et 9b) de la denture (9) sont sensiblement 
diam&ralement opposees sur la denture (9). 

9. - Indicateur selon Tune quelconque des revendications pr€c6dentes, 
5 dans lequel F&6ment de comptage (5) est un disque comportant des 

moyens dedication (50) coop6rant avec une fenetre de visualisation (60) 
pi£vue dans Foment d'actionnement (1). 

10. - Indicateur selon Tune quelconque des revendications 
pr£c6dentes, dans lequel Faxe de rotation dudit &6ment de comptage (5) est 

10 parall&e k Faxe de d6placement dudit 616ment d'actionnement (1). 

11. - Indicateur selon la revendication 10, dans lequel ledit indicateur 
est fix6 sur le fond d'un reservoir (10) d'un dispositif de distribution de 
produit fluide ou pulverulent, pour indiquer k Futilisateur le nombre de 
doses distributes ou restant k distribuer k partir dudit reservoir (10). 

15 12.- Indicateur selon Tune quelconque des revendications 1 & 9, dans 

lequel Faxe de rotation dudit 61<§ment de comptage (5) est perpendiculaire k 
Faxe de dtplacement dudit 616ment d'actionnement (1). 

13. - Indicateur selon la revendication 12,*dans lequel ledit indicateur 
est form6 sur un cdte lateral d'un corps (150) d'un dispositif de distribution 

20 de produit fluide ou pulverulent, pour indiquer k Futilisateur le nombre de 

doses distributes ou restant k distribuer k partir dudit reservoir (10). 

14. - Indicateur selon Fune quelconque des revendications 
pr6c6dentes, dans lequel ledit £l£ment d'actionnement (1) est realist 
monobloc avec ledit dement d'entrainement (6) . 

25 15.- Indicateur selon les revendications 12 et 14, dans lequel lesdites 

premiere et seconde pattes flexibles (7, 8) sont flexibles 
perpendiculairement au dtplacement axial dudit 616ment d'entrainement 
(6). 

16.- Indicateur selon la revendication 15, dans lequel F616ment 
30 d'entrainement (6) est dispose axialement d6plafable dans un corps (150) le 

long d'un axe longitudinal dudit corps (150), et des moyens de but£e (25, 
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35) sont pi£vus pour definir une but6e pour le d6placement axial dudit 
element d'entrainement (6). 

17. - Indicateur selon la ievendication 16, dans lequel Peiement 
d'entrainement (6) comporte une paxtie eiastiquement d6formable (24) 

5 supportant V€L€ment d'actionnement (1) de sorte que ledit element 

d'actionnement (1) est depla?able axialement sur une plus grande distance 
que le reste de ra&nent d'entrainenient (6). 

18. - Indicateur selon la ievendication 16 ou 17, dans lequel ledit corps 
(150) comporte des epaulements (31, 32) coop6rant avec des moyens 

10 eiastiques (21, 22) de Foment d'entrainement (6), lesdits moyens 

eiastiques (21, 22) formant ressort de rappel pour reiement d'entrainement 
(6). 

19-- Indicateur selon Tune quelconque des revendications 16 h 18, 
dans lequel ledit indicateur comporte des moyens de guidage (37) 
15 cooperant avec une extension axiale (23) de l'ei6ment d'entrainement (6) 

pour le guider lors de son d6placement axial par rapport audit corps (150). 

20. - Dispositif de distribution de produit fluide ou pulverulent 
comportant un r6servoir (10), un organe de distribution (100), tel qu'une 
valve doseuse, monte sur ledit reservoir (10), et un corps (150) incoiporant 

20 un orifice de distribution (151), ledit reservoir (10) etant ddplapable dans 

ledit corps (150) pour distribuer du produit fluide ou pulverulent, 
caracterise en ce que ledit dispositif comporte un indicateur selon Tune 
quelconque des revendications pr6c6dentes. 

21. - Dispositif selon la revendication 20, dans lequel ledit indicateur 
25 est fix6 sur le fond du reservoir (10) oppose audit organe de distribution 

(100), Pactionnement du dispositif etant realise par une pression manuelle 
axiale de l'utiiisateur sur reiement d'actionnement (1) de Tindicateur pour 
d6placer ledit reservoir (10) par rapport audit corps (150). 

22. - Dispositif selon la revendication 21, dans lequel l'indicateur est 
30 au moins partiellement actional avant tout deplacement du reservoir (10) 

dans le coips (150). 
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23. - Dispositif selon la revendication 22, dans lequel une premiere 
partie du cycle d'actionnement de rindicateur est r6alis6e avant tout 
d6placement du reservoir (10) dans le corps (150), et une seconde partie du 
cycle d'actionnement de rindicateur est r6alis6e lorsque le reservoir (10) 
revient vers sa position de repos, de sorte qu'il n'y a pas d'actionnement de 
rindicateur pendant la distribution de produit fluide ou pulv6rulent. 

24. - Dispositif selon la revendication 20, dans lequel ledit indicateur 
est Gx€ lateralement au corps (150), Factionnement dudit dispositif etant 
realise par une pression manuelle axiale de rutilisateur sur le reservoir (10) 
et Tactionnement dudit indicateur etant realise par ledit deplacement axial 
dudit reservoir (10) qui coop&re avec ledit element d'actionnement (1) de 
rindicateur. 

25. - Dispositif selon la revendication 24, dans lequel rindicateur est 
au moins partiellement actional avant toute distribution de produit fluide 
ou pulverulent par ledit organe de distribution (100). 

26. - Dispositif selon la revendication 25, dans lequel une premiere 
partie du cycle d'actionnement de rindicateur est r6alis6e avant toute 
distribution de produit fluide ou pulverulent pet une seconde partie du cycle 
d'actionnement de rindicateur est r6alis6e aprfes distribution de produit 
fluide ou pulverulent, de sorte qu'il n'y a pas d'actionnement de 
rindicateur pendant la distribution de produit fluide ou pulverulent 

* * * 
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